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Abstract of DE 19548246 (A1) 

The arrangement consists of a flexible tube (13) on 
the ends of which small hydraulic cylinders are 
mounted. The piston (14a) in the cylinder at one 
end is moved by a pinion (18) and a rack (14). The 
movement of the piston is transmitted by fluid 
through the tube to the cylinder at the other end of 
the tube. The piston (22) in the other cylinder (12) 
extends into a rack (1 7) which drives a gear 
transmission to the equipment which is to be 
controlled. The tube with hydraulic fluid can branch 
out so that more than one piece of equipment can 
be controlled at the same time. 
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Beschreibung nen sehr gleichmaBigen Kraftverlauf liber die gesamte 

Betatigungsbewegung hinweg. Dabei kann die Hydrau- 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur likfluiddruckleitung ohne erhohte Reibungsverluste mit 

Obertragung mechanischer Betatigungsbewegungen, sehr geringen Kriimmungradien verlegt werden. Die 

insbesondere zur Positionseinsteliung eines Stellorgans 5 kraftumsetzenden Betatigungseinheiten an den Enden 

einer Heizungs- oder Klimaanlage eines Kraftfahrzeu- der Obertragungsleitung konnen auBerdem stromungs- 

ges, mit einer flexiblen Obertragungsleitung, einer be- regulierende Bauelemente, wie Ventile, Drosseln oder 

wegungseinleitenden Betatigungseinheit am einen Ende Oberstromkanale, zur Bestimmung des Druckverlaufs 

der Obertragungsleitung und einer bewegungsauslei- enthalten, so daB sich in gewunschter Weise unter- 

tenden Betatigungseinheit am anderen Ende der Ober- 10 schiedliche Obertragungskennlinien einstellen lassen. 

tragungsleitung. Zudem konnen die Betatigungseinheiten durch geeigne- 

Derartige Vorrichtung werden beispielsweise in Hei- te Wahl der mechanischen Ankopplung eines eingangs- 

zungs- oder Klimaanlagen von Kraftfahrzeugen dazu seitig angeordneten, benutzerbetatigbaren Bedienor- 

verwendet, die vom Benutzer auf einen Bedienknopf an gangs bzw. eines ausgangsseitig angeordneten, anzu- 

einem Bediengerat ausgeubte Betatigungsbewegung zu 15 steuernden Organs an die jeweilige Druckzylinderein- 

einem zugehorigen, vom Bediengerat entfernt angeord- heit, beispielsweise tiber Kurvenscheiben oder getriebe- 

neten Stellorgan, wie einer Luftklappe, zwecks Posi- artige Verzahnungen, beliebige gewunschte Kraftuber- 

tionseinstellung desselben zu ubertragen. Als fiexibie setzungen bereitstellen. Dazu kann auch die Wahl un- 

Leitung zur Obertragung der Betatigungsbewegung terschiedlicher effektiver Druckquerschnitte in den bei- 

wird dabei herkommlicherweise haufig ein Bowdenzug 20 den Druckzylindereinheiten beitragen. 

eingesetzt, bei dem die Betatigungsbewegung uber ei- Mit einer nach Anspruch 2 weitergebildeten Vorrich- 

nen in einer Ummantelung gefuhrten Draht ubertragen tung laBt sich eine paralleie Bereitstellung einer mecha- 

wird. Derartige Anordnungen sind in den Patentschrif- nischen Betatigungsbewegung am Ende mehrerer Zwei- 

ten EP 0 183 019 Bl und EP 0 433 245 Bl sowie der Of- ge der Obertragungsleitung durch Betatigung einer ein- 

fenlegungsschrift EP 0 097 878 A.2 offenbart Des weite- 25 zigen bewegungseinleitenden Betatigungseinheit erzie- 

ren sind auch Vorrichtungen der eingangs genannten len. Damit konnen beispielsweise zwei Luftklappen ei- 

Art bekannt, bei denen die flexible Obertragungsleitung ner Heizungs- oder Klimaaniage eines Kraftfahrzeugs 

eine biegsame Welle oder eine Kardanwelle beinhaltet parallel durch Betatigen nur eines Bedienknopfes an 

oder von einer Unterdruckleitung gebildet ist, mit der einem Bediengerat der Heizungs- oder Klimaanlage in 

bei pneumatischen Systemen z. B. Ventile angesteuert 30 die gewunschte Position gebracht werden. 

werden konnen. Problempunkte bei all diesen Arten Eine nach Anspruch 3 weitergebildete Vorrichtung 

von flexiblen Betatigungsbewegungs-Obertragungslei- ermoglicht die Umsetzung einer beispielsweise uber ei- 

tungen, besonders auch bei den sehr gebrauchlichen nen Drehknopf eingeleiteten Betatigungsdrehbewe- 

Bowdenziigen, liegen im Auftreten von Hystereseeffek- gung in die Hydraulikfluiddruckkraft oder -zugkraft, die 

ten, in einem ungleichen Kraftverlauf uber den ge- 35 dann ausgangsseitig wieder in eine gewunschte mecha- 

wunschten Bewegungsbereich hinweg, in einer haufig nische Bewegung, z. B. eine lineare Bewegung oder wie- 

storenden Gerauschbildung sowie in Problemen beim derum eine Drehbewegung, umgewandelt werden kann. 

Verlegen der Leitungen. So sollten z, B. Bowdenziige Eine nach Anspruch 4 weitergebildete Vorrichtung 

nur mit vernal tnismaBig geringer Krummung verlegt dient zur komfortablen, ferngesteuerten Ansteuerung 

werden, da ansonsten hohe Obertragungskraftverluste 40 einer verstellbaren Luftklappe einer Heizungs- oder 

durch Reibung auftreten. Klimaanlage eines Kraftfahrzeuges durch Betatigen ei- 

Der Erfindung liegt als technisches Problem die Be- nes zugehorigen Betatigungsorgans an einem meist im 

reitstellung einer Vorrichtung der eingangs genannten Armaturenbrettbereich angeordneten Bediengerat der 

Art zugrunde, mit der mechanische Betatigungsbewe- Heizungs- oder Klimaanlage. 

gungen, insbesondere fur Stellorgane von Heizungs- 45 Bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfindung sind in 

oder Klimaanlagen in Kraftfahrzeugen, uber eine flexi- den Zeichnungen dargestellt und werden nachfolgend 

ble Obertragungsleitung mit geringer Hysterese und beschrieben. Hierbei zeigen: 

gleichmaBigem Kraftverlauf ubertragen werden kon- Fig. 1 eine Blockdiagrammdarstellung einer Vorrich- 

nen und die ohne funktionelle Einschrankungen auch tung zur leitungsgefiihrten Obertragung mechanischer 

Verlegungen der Obertragungsleitung mit geringen 50 Betatigungsbewegungen mit ausgangsseitiger Verzwei- 

Kriimmungsradien ermoglicht. gung in zwei Zweige, 

Dieses Problem wird durch eine Vorrichtung mit den Fig. 2 eine Langsschnittansicht einer Vorrichtung zur 
Merkmalen des Anspruchs 1 gelost. Als flexible Ober- leitungsgefiihrten Obertragung mechanischer Betati- 
tragungsleitung dient hierbei eine Hydraulikfluiddruck- gungsbewegungen zur Positionseinsteliung einer Luft- 
leitung, an deren Enden als bewegungseinleitende bzw. 55 klappe einer Heizungs- oder Klimaanlage eines Kraft- 
be wegungsausleitende Betatigungseinheit Druckzylin- fahrzeuges in einer ersten Endstellung und 
dereinheiten angeschlossen sind, von denen die bewe- Fig. 3 eine Ansicht entsprechend Fig. 2, jedoch in ei- 
gungseinleitende Einheit fur eine Umsetzung der einge- ner zweiten Endstellung der Vorrichtung. 
leiteten mechanischen Betatigungsbewegung in eine Fig. 1 zeigt in schematischer Blockdiagrammdarstel- 
Zugbzw. Druckkraftwirkung auf das Hydra ulikfluid und eo lung eine Vorrichtung zur Obertragung mechanischer 
die bewegungsausleitende Einheit umgekehrt fur eine Betatigungsbewegungen, die vom Benutzer an einem 
Umsetzung dieser Zug- bzw. Dmckkraft in eine ausge- Betatigungsorgan eines Bediengerates einer Heizungs- 
leitete mechanische Betatigungsbewegung sorgt. Im oder Klimaanlage eines Kraftfahrzeuges eingeleitet 
Vergleich zu Bowdenzuganordnungen mit kraftubertra- werden konnen, zu zwei parallel ansteuerbaren, nicht 
gendem Innendraht besitzt diese Vorrichtung, die ent- 65 naher gezeigten Luftklappen der Heizungs- oder Kli- 
sprechend ihrer Funktion und ihrem Einsatzzweck als maanlage. Die Vorrichtung beinhaltet hierzu eine bewe- 
"hydraulische Bowdenzuganordnung" bezeichnet wer- gungseinleitende Betatigungseinheit (1), zwei von dieser 
den kann, deutlich geringere Hystereseeffekte und ei- bewegungseinleitenden Betatigungseinheit (1) entfernt 
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und parallel zueinander angeordnete, bewegungsauslei- 
tende Betatigungseinheiten (2a, 2b) zur Betatigung der 
jeweiligen Luftklappe sowie eine nur teilweise gezeich- 
nete, flexible Hydraulikfluiddruckieitung (3) zwischen 
der bewegungseinleitenden (1) und den beiden bewe- 
gungsausleitenden Betatigungseinheiten (2a, 2b). Dazu 
verzweigt sich die Hydraulikfluiddruckieitung (3) von 
einem von der bewegungseinleitenden Betatigungsein- 
heit (1) abfiihrenden Leitungsabschnitt (3a) in zwei aus- 
gangsseitige Leitungszweige (3b, 3c), von denen jeder 
zur zugehorigen bewegungsausleitenden Betatigungs- 
einheit (2a, 2b) fuhrt 

Die bewegungseinleitende Betatigungseinheit (1) be- 
inhaltet eine Druckzylindereinheit (5), die einen Druck- 
zylinder und je nach Anwendungsfall optional hydrauli- 
sche Bauelemente, wie eine Drossel, ein Ventil oder ei- 
nen Oberstromkanal, zur Erzielung eines gewunschten 
Druckverlaufs aufweist, sowie ein mechanisches An- 
kopplungselement(4), das Teil des Bediengerates ist, zur 
Einkopplung der mechanischen Betatigungsbewegung 
in die Druckzylindereinheit (5), Das mechanische An- 
kopplungselement (4) bildet folglich ein Antriebsele- 
ment und kann beispielsweise eine ais Zahnstange aus- 
gebildete Kolbenstange, ein Schieber oder Hebel, eine 
Sonde rverzahnung, eine Kurvenscheibe, eine Schalt- 
walze oder ein Schraubgetriebe sein. Derartige Kupp- 
lungselemente sind dem Fachmann gelaufig und bedlir- 
fen daher hier keiner naheren Beschreibung. Das An- 
triebselement (4) kann anwendungsabhangig selbst be- 
reits das benutzerbetatigbare Betatigungsorgan darstei- 
len, oder letzteres ist dem Antriebselement (4) vorge- 
schaltet und rnit diesem mechanisch beweglich gekop- 
pelt. Die Druckzylindereinheit (5) beinhaitet in ublicher 
Weise eine Arbeitskammer, aus der die Hydraulikfluid- 
druckieitung (3) ausmundet 

Entsprechend der bewegungseinleitenden Betati- 
gungseinheit (1) besitzen auch die beiden bewegungs- 
ausleitenden Betatigungseinheiten (2a, 2b) jeweils eine 
Druckzylindereinheit (6a, 6b) mit einer Arbeitskammer, 
in die der zugehorige Zweig (3b, 3c) der Hydraulikfluid- 
druckieitung (3) einmundet, sowie ein mechanisches An- 
kopplungselement (7a, 7b), das als Abtriebselement zur 
Positionseinstellung der jeweils zugehorigen, daran me- 
chanisch angekoppelten, nicht gezeigien Luftklappe 
dient Die Arbeitskammern der drei Druckzylinderein- 
heiten (2a, 2b, 5) und die Hydraulikfluiddruckieitung (3) 
sind vollstandig mit einem gebrauchlichen Hydraulik- 
fluid gefiillt, wobei die effektiven Wirkungsquerschnitte 
der die Arbeitsraume beweglich begrenzenden Druck- 
kolben je nach gewiinschter Kraftubersetzung geeignet 
gewahlt sind- Wegen der ausgangsseitigen Aufteilung in 
zwei parallele Fluiddruckzweige (3b, 3c) ist beispiels- 
weise bei einer gewunschten Kraftiibersetzung von 1:1 
die wirksame Querschnittsflache jedes der beiden 
Druckkolben der bewegungsausleitenden Druekzylin- 
dereinheiten (6a 9 6b) gerade haib so groB wie diejenige 
des Druckkolbens der bewegungseinleitenden Druckzy- 
lindereinheit (5). Die beiden Abtriebselemente (7a, 7b) 
konnen identisch wie das eingangsseitige Antriebsele- 
ment (4) oder in einer der anderen der zti dem Antriebs- 
element (4) oben genannten Varianten realisiert sein. 

Im Betrieb der Vorrichtung betatigt der Benutzer das 
Bedienorgan und bewegt dadurch das Antriebselement 
(4), z. B. eine als Zahnstange ausgebildete Kolbenstange 
in deren Axialrichtung. Die Bewegung des Antriebsele- 
mentes (4) wird von der Druckzylindereinheit (5) in eine 
Kraft auf das Hydraulikfluid umgesetzt, das diese Kraft 
iiber die Hydraulikfluiddruckieitung (3) zu den beiden 
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luftklappenseitigen Druckzylindereinheiten (6a, 6b) 
iibertragt Dabei konnen sowohl Druck- als auch Zug- 
krafte selbst dann ohne nennenswerte Hysterese iiber- 
tragen werden, wenn die Druckieitung (3) wenigstens 
5 abschnitt weise schleifenformig mit sehr geringem 
Krummungsradius verlegt ist Die beiden Luftklappen- 
seitigen Druckzylindereinheiten (6a, 6b) setzen die vom 
Hydraulikfluid ubertragene Kraft wieder in eine zuge- 
horige mechanische Bewegung ihrer Abtriebselemente 

io (7a, 7b) um, mit deren Bewegung dann die beiden Luft- 
klappen in die gewunschte Position verstellt werden. 

Die Fig, 2 und 3 zeigen detaillierter eine Vorrichtung 
nach Art von Fig. 1, der einfacheren Darstellung halber 
ohne ausgangsseitige Verzweigung. Die Vorrichtung 

15 dient zur Ferneinstellung der Position einer drehbeweg- 
iich gelagerten Luftklappe (21) einer Heizungs- oder 
Klimaanlage eines Kraftfahrzeuges. Sie beinhaitet eine 
bewegungseinleitende Betatigungseinheit in Form einer 
Kolben-Zylinder-Einheit (11), wobei sich der Kolben 

20 (14a) am einen Ende einer Kolbenstange (14) befindet, 
die an ihrem gegentiberliegenden, freien Ende iiber eine 
dem erforderlichen Betatigungshub entsprechende Lan- 
ge als Zahnstange ausgebildet ist. Der Kolben (14a) ist in 
einem Druckzylinder (15) axial beweglich gefuhrt und 

25 begrenzt mit diesem eine Arbeitskammer (15a), aus der 
eine Hydraulikfluiddruckieitung (13) ausmundet Mit 
dem Zahnstangenbereich der Kolbenstange (14) ist ein 
Zahnrad (18) in Eingriff, das drehfest auf einer Welle 
sitzt auf der ebenfalls drehfest ein nicht gezeigter, zur 

30 Ansteuerung der Luftklappe (21) dienender Drehknopf 
am Bediengerat der Heizungs- oder Klimaanlage gehal- 
ten ist Am anderen Ende der Hydraulikfluiddruckiei- 
tung (13) befindet sich als bewegungsausleitende Betati- 
gungseinheit eine weitere Kolben-Zylinder-Einheit (12), 

35 die in ihrem Aufbau demjenigen der bewegungseinlei- 
tenden Kolben-Zylinder-Einheit (11) mit der Ausnahme 
entspricht, daB sie zusatzlich eine Schraubendruckfeder 
(22) enthalt welche die Kolbenstange (17) in eine vorge- 
schobene Position driickt, d. h. in Richtung Verringe- 

40 rung des Volumens der vom zugehorigen Druckzylinder 
(16) und dem Kolben (17a) begrenzten Arbeitskammer 
(16a), in welche die Hydraulikfluiddruckieitung (13) ein- 
mundet Mit dem Zahnstangenbereich der Kolbenstan- 
ge (17) steht wiederum ein drehbeweglich gelagertes 

45 Zahnrad (19) in Eingriff, mit dem andererseits eine Au- 
Benverzahnung einer Vienelkreisscheibe (20) zusam- 
menwirkt, die starr mit der Luftklappe (21) verbunden 
und mit dieser um eine gemeinsarne Achse verschwenk- 
bar ist 

so Der Hub der mechanischen Betatigungsbewegung ist 
so gewahlt, daB die Luftklappe (21) um 90° verschwenkt 
werden kann. Die Fig. 2 und 3 zeigen die beiden zugeh6- 
rigen Endstellungen. In Fig. 2 befindet sich die bewe- 
gungseinleitende Kolbenstange (14) in ihrer am weite- 

55 sten in den Druckzylinder (15) vorgeschobenen Posi- 
tion, und korrespondierend dazu befindet sich die bewe- 
gungsausleitende Kolbenstange (17) in ihrer am weite- 
sten aus deren zugehorigem Druckzylinder (16) heraus- 
gezogenen Stellung. Die Luftklappe (21) nimmt dabei 

eo eine vertikale Position ein, in der beispielsweise ein zu- 
gehoriger Luftstromungskanal vollstandig von der Luft- 
klappe (21) abgesperrt oder freigegeben sein kann. 

Zum Erreichen der entgegengesetzten Endstellung 
gemaC Fig. 3 dreht der Benutzer den Bedienknopf so, 

65 daB sich die bewegungseinleitende Kolbenstange (14) 
aus ihrem Druckzylinder (15) herausbewegt Dadurch 
wird das die Hydraulikfluiddruckieitung (13) und die 
beiden Arbeitskammern (15a, 16a) fullende Hydraulik- 
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fluid in die Arbeitskammer (15a) der bewegungseinlei- 
tenden Kolben-Zylinder-Einheit (11) gezogen, deren 
Volumen sich vergroBert Das auf diese Weise aus der 
Arbeitskammer (16a) der bewegungsausleitenden Kol- 
ben-Zylinder-Einheit (12) abgezogene Hydraulikfluid 
zieht den dortigen Kolben (17a) samt Kolbenstange (17) 
in den zugehdrigen Druckzylinder (16) hinein. Dies ver- 
ursacht eine Drehbewegung des mit dem Zahnstangen- 
bereich dieser Kolbenstange (17) kammenden Zahnrad- 
es (19), wodurch die Vierteikreisscheibe (20) und mit ihr 
die Luftklappe (21) verschwenkt wird, bis die Luftklappe 
(21) die in Fig. 3 dargestellte, horizontaie Stellung ein- 
nimmt, in der dann z. B. der zugehorige Stromungskanal 
freigegeben oder abgesperrt wird. 

Wenn umgekehrt ausgehend von der Stellung gemaB 
Fig. 3 die Luftklappe (21) in die Stellung von Fig. 2 ver- 
schwenkt werden soli, betatigt der Benutzer den Dreh- 
knopf in die entgegengesetzte Richtung, wodurch die 
bewegungseinleitende Kolbenstange (14) in ihren 
Druckzylinder (15) hineingedriickt wird. Durch die dar- 20 
aus resultierende Volumenverkleinerung der dortigen 
Arbeitskammer (15a) wird Hydraulikfluid iiber die Hy- 
draulikfluiddruckleitung (13) in die Arbeitskammer 
(16a) der bewegungsausleitenden Kolben-Zylinder-Ein- 
heit (12) gedrxickt, wodurch deren Kolben (17a) samt 25 
Kolbenstange (17) nach auBen gedriickt wird. Ober das 
Zahnrad (19) und die Vierteikreisscheibe (20) fuhrt dies 
zur Verschwenkung der Luftklappe (21) in die Vertikal- 
position von Fig. 2. 

Die mechanische Bewegungsubertragung iiber die 30 
Hydraulikfluiddruckleitung (13) erfolgt ohne merkliche 
Hysterese und mit sehr gleichmaBigem Kraftverlauf 
iiber den gesamten Bewegungshub hinweg, weitestge- 
hend unabhangig davon, wie die Hydraulikfluiddrucklei- 
tung (13) verlegt ist, wobei selbst starke Krummungen 35 
ohne Funktionsstdrungen moglich sind. Die bei diesem 
Ausfuhrungsbeispiel in der bewegungsausleitenden 
Kolben-Zylinder-Einheit (12) vorgesehene Schrauben- 
druckfeder (22) dient dazu, die Hysterese zwischen dem 
Wechsel von Druck- und Zugkrafteinwirkung auf das 40 
Hydraulikfluid sehr gering zu halten. Dazu stiitzt sie sich 
einerseits am hinteren Ende des Druckzylinders (16) und 
andererseits an Stutzrippen der Kolbenstange (17) ab, 
so daB die Schraubendruckfeder (22) versucht, die Kol- 
benstange (17) in die Stellung von Fig. 3 zu driicken. 45 
Ausgehend von der Stellung von Fig. 3 wird die Schrau- 
bendruckfeder (22) auf eingangseitige Druckeinwirkung 
hin zusammengedriickt, bis sie in der entgegengesetzten 
Endstellung von Fig. 2 maximal zusarn men gedriickt ist. 
Dadurch unterstutzt sie bei einer anschlieBenden Zug- 50 
krafteinwirkung durch Herausziehen der Kolbenstange 
(14) der bewegungseinleitenden Kolben-Zylinder-Ein- 
heit (11) den ansonsten nur zugkraftgetriebenen Riick- 
fluB des Hydra ulikfluids von der Arbeitskammer (16a) 
der bewegungsausleitenden Kolben-Zylinder-Einheit 55 
(12) in die Arbeitskammer (15a) der bewegungseinlei- 
tenden Kolben-Zylinder-Einheit (11) durch eine Feder- 
druckkraft auf die zugehorige Kolbenstange (17). 

Es versteht sich, daB je nach Bedarf auch fur die Vor- 
richtung der Fig. 2 und 3 die zu Fig. 1 angesprochenen 60 
Modifikationen vorgesehen sein konnen, wie z. B. eine 
ausgangsseitige Verzweigung zur gleichzeitigen An- 
steuerung mehrerer paralleler Luftklappen oder an- 
dersartige mechanische Kopplungen anstelle der ge- 
zeigten Zahnrad-Zahnstangen-Kopplungen. AuBerdem $5 
ist es in einfacher Weise durch Wahl unterschiedlicher 
Querschnitte fur die Druckzylinder (15, 16) und die zu- 
gehorigen Kolben (14a, 17a) und/oder durch geeignete 
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Gestaltung der mechanischen Zahnradgetriebekopp- 
lungen moglich, eine beliebige gewunschte Obersetzung 
zwischen eingangsseitigem und ausgangsseitigem Be- 
wegungshub und damit auch zwischen eingangsseitig 
5 erforderlicher Betatigungskraft und ausgangsseitig zur 
Verfugung stehender Luftklappenstellkraft zu realisie- 
ren. 

Es versteht sich aus der vorstehenden Beschreibung 
vorteilhafter Ausfuhrungsbeispiele auBerdem, daB Vor- 
10 richtungen der erfindungsgemaBen Art nicht nur, wie 
konkret beschrieben, zur Ansteuerung von Luftklappen 
in Heizungs- oder Klimaanlagen von Kraftfahrzeugen, 
sondern des weiteren uberall dort eingesetzt werden 
konnen, wo eine mechanische Betatigungsbewegung 
15 ieitungsgebunden zu einer entfernt gelegenen Stelle 
"tragen werden soil. 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zur leitungsgefuhrten Obertragung 
mechanischer Betatigungsbewegungen, insbeson- 
dere zur Betatigung eines Stellorgans einer Hei- 
zungs- oder Klimaanlage eines Kraftfahrzeuges, 
mit 

— einer flexiblen Obertragungsleitung(13), 

— einer bewegungseinleitenden Betatigungs- 
einheit (11) am einen Ende der Obertragungs- 
leitung und 

— einer bewegungsausleitenden Betatigungs- 
einheit (12) am anderen Ende der Obertra- 
gungsleitung, dadurch gekennzeichnet, daB 

— die Obertragungsleitung eine flexible Hy- 
draulikfluiddruckleitung (13) ist und 

— die bewegungseinleitende und die bewe- 
gungsausleitende Betatigungseinheit (11, 12) 
jeweils eine Druckzylindereinheit (15, 16) bein- 
halten, die jeweils eine mit der Hydraulikfluid- 
druckleitung in Fluidverbindung stehende Ar- 
beitskammer (15a, 16a) aufweisen, wobei die 
Arbeitskammern und die Hydraulikfluiddruck- 
leitung mit einem Hydraulikfluid gefullt sind. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, weiter dadurch 
gekennzeichnet, daB sich die Hydraulikfluiddruck- 
leitung (13) ausgangsseitig in mehrere Zweige (3b, 
3c) verzweigt, an deren Enden jeweils eine bewe- 
gungsausleitende Betatigungseinheit (2a, 2b) vor- 
gesehen ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, weiter da- 
durch gekennzeichnet, daB wenigstens die bewe- 
gungseinleitende Betatigungseinheit eine Kolben- 
Zylinder-Einheit (11) ist, die eine im Zylinder (15) 
axial beweglich gefuhrte Kolbenstange (14) bein- 
haltet, die einen Zahnstangenbereich aufweist, mit 
dem ein drehbeweglich gelagertes Bedienorgan- 
Zahnrad (18) zusammenwirkt 

4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
weiter dadurch gekennzeichnet, daB die bewe- 
gungseinleitende Betatigungseinheit (11) mit einem 
Bedienorgan eines Bediengerates einer Heizungs- 
oder Klimaanlage eines Kraftfahrzeuges und die 
bewegungsausleitende Betatigungseinheit (12) mit 
einer verstellbaren Luftklappe der Heizungs- oder 
Klimaanlage mechanisch gekoppelt sind. 
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